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Tack for att du har valt Mammotion som din grasklippare for tradgardsvard. Den har bruksanvisningen
ger dig all information du behdéver for och anvanda Mammotiaoboten ¢ en 4 hjulsdriven grasklippare

utan behov av granseg for att klippa gras och underhfla grasmattan.

Den hér bruksanvisningen ar upphovsrattsskyddad av Mammotion Company. All enheter eller individer
maste ha skriftligt tillstand fran foretaget for att pa nagot satt, eller av ndgon anledning, f kopiera,
modifiera, reproducera, transkribea eller éverféra bruksanvisningen. Den har bruksanvisningen kan nér

som helst andras, utan féregdende meddelande.

Om inte annat uttryckligen har éverenskommits géller den héar bruksanvisningen endast som vagledning

och alla uttalanden och information haska inte utgéra nagon form av garanti.
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1 Sakerhetsanvisningar

1.1 Alimanna sakerhetsanvisningar

Las bruksanvisningen noggrant och sakerstall att du forstar den innan du anvander roboten.

Endast individer som & myndiga dar de ar bosatta rekommenderat anvanda roboten.

Endast utrustning som rekommenderas av Mammotion far anvandas med roboten. All annan
anvandning &r forbjuden.

Roboten far inte anvandas av barn, personer med nedsatt fysisk, sensorisk eller mental kapacitet eller
bristande erfarenhet @h kunskap eller personer som inte har l&st dessa anvisningar. Lokala
begransningar kan innebéara andringar gallande anvandarens alder.

Lat inte barn befinna sig i nérheten av eller leka med roboten medan den &r i drift.

Anvand roboten endast i omraden damanniskor & medvetna om dess nérvaro.

Spring inte medan du anvander roboten manuellt med Mammotiappen. Ga alltid langsamt, var
vaksam pa var du placerar fétterna i sluttningar och bibehall din balans.

Undvik att vidrora rorliga och farliga delar sasorhladskivan till den har stannat helt.

Undvik att anvanda roboten medan det finns manniskor (sarskilt barn) eller djur i
anvandningsomradet.

Om roboten anvands i omraden dit allmanheten har dtkomst ska varningsskyltar placeras runt
anvandningsomradet med Rt | é " CD UYDI YUy Neédn) nAA ! wyoNeéeuUy] |
GoaoybDnh [ ALt dédn wnCbDio WFFU|] LUh\

Bar robusta skor och langbyxor medan roboten anvands.

Upprétt inte arbetsomraden eller korridorer 6ver allménna gangvagar for att forhindra skador pa
roboten och olyckor med fordon och personer.

Uppsok medicinsk hjalp vid personskador eller olyckor.



Stall in roboten tillAVoch ta ut nyckeln innan blockeringar rensas bort, underhall utfors eller roboten
granskas. Om roboten vibrerar mer an normalt ska den inspekteras betraffande skador innan den
startas igen. Anvand inte roboten om négra delar &r defekta.

Du far inte anslutaeller réra vid en skadad kabel till den &ar bortkopplad fran eluttaget. Om kabeln
skadas under anvandning ska kontakten kopplas bort fran eluttaget. En sliten eller skadad kabel ckar
risken for elektrisk stét och ska bytas ut av en behdrig tekniker.

Anvand endast laddningsstationen som medfdljer forpackningen for att ladda roboten. Felaktig
anvandning kan leda till elektrisk st6t, dverhettning eller lackage av fratande vétska fran batteriet. Om
den fratande vétskan kommer i kontakt med dina 6gon vid ett &teolytlickage ska du spola rent
med vatten/ett neutraliserande medel och uppsoka sjukvard.

Anvand endast de originalbatterier som rekommenderas av Mammotion. Robotens sékerhet kan inte
garanteras om andra batterier an originalbatterierna anvands. Anvandte icke uppladdningsbara
batterier.

Hall forlangningssladdar borta fran rorliga delar for att undvika skador pa dem som kan leda till
kontakt med stromfdrande delar.

Bilderna/skérmarna som anvands i det har dokumenten & endast avsedda som referens. Se de

faktiska produkterna.
1.2 Sakerhetsanvisningar for installation

Undvik att installera laddningsstationen i omraden dar manniskor kan snubbla pa den.
Installera inte laddningsstationen i omraden dér det finns risk for 6versvamning.
Laddningsstationen och eventella tillbehor maste installeras 60 cm/24 tum fran brannbart material.

Fel pa, eller verhettning av, laddningsstationen och nataggregatet kan utgora en brandrisk.



1.3 Séakerhetsanvisningar for anvandning

Hall hander och fétter borta fran de roterande bladerRlacera inte hander eller fotter nara eller under
roboten medan den &r i drift.

Lyft eller flytta inte pa roboten medan den &r i drift.

Stoppa roboten nér det finns levande varelser inom arbetsomradet och da séarskilt barn eller djur.
Garantera att det intefinns foremal sasom stenar, grenar, verktyg eller leksaker pa grasmattan. |
annat fall kan bladen skadas nar de kommer i kontakt med ett féremal.

Placera inte foremal pa roboten eller laddningsstationen.

Roboten far inte anvandas om knappe8TOPRnte fungerar.

Undvik att roboten kér emot manniskor eller djur. Om en person eller ett djur kommer i vagen for
roboten ska den stoppas omedelbart.

Stall alltid roboten pdAVmedan den inte anvands.

Anvand inte roboten medan en popupgprinkler anvands. Anvand schmalaggningsfunktionen for att
se till att roboten och popupsprinklers inte anvands samtidigt.

Undvik att stélla in en korridor dér popwsprinklers a monterade.

Anvand inte roboten dar stillastdende vatten kan uppsta inom arbetsomradet sdsom undeaftigt

regn eller vid vattenansamlingar.

1.4 Séakerhetsanvisningar for underhall

Stang av roboten néar underhall ska utforas.

Koppla bort laddningsstationens kontakten innan du rengér eller utfor nagot underhall pa den.
Anvand inte en hogtryckstvétt eller nagblosningsmedel for att rengdra roboten.

Nar roboten har rengjorts ska den placeras pa marken i sin normala orienterjrigte upp och ner.

vand inte pa roboten for att rengéra chassit. Om du vander pa roboten for rengoring se den
aterstallas till korrekt orientering. Den har forsiktighetsatgarden &ar ett krav for att forhindra att vatten

lacker in i motorn vilket har mdjligheten att paverkar normal drift.



1.5 Batterisékerhet

Litiumjonbatterier kan explodera eller orsaka brand om de demonteras, kortsluts ellesétis for vatten,

eld eller hoga temperaturer. Batterier ska hanteras varsamt och far inte demonteras eller ppnas for att
undvika nagon form av elektriskt/mekaniskt missbruk. Forvara dem borta fran direkt solljus.

Anvand endast den batteriladdare och detétaggregat som tillhandahalls av tillverkaren. Om en icke
kompatibel laddare eller ett icke kompatibelt ndtaggregat anvands kan elektrisk stét och/eller
overhettning uppsta.

FORSOK INTE REPARERA ELLER MODIFIERA BATTERIER! Forsok att utfora repanatienaltéra

i allvarliga personskador d& explosioner eller elektrisk stot kan uppstd. Om en lacka uppstar ar de
elektrolyter som frigors bade fratande och giftiga.

Den hér apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av behoriga tekniker.
1.6 Kvarstdende risker

Anvand skyddshandskar néar bladen byts ut for att undvika personskador.
1.7 Avsedd anvandning

Mammotionrobotar har designats for grasmattor inom bostadsomrédden och & inte avsedda for

kommersiellt bruk.
1.8 Kassera

Kassera den hér produkten i enlighened lokala forordningar betréffande elektroniskt avfall (WEEE).
Kassera inte den har produkten med vanligt hushallsavfall. Ta istéllet elektroniska komponenter till en
auktoriserad atervinningsstation eller insamlingsstalle for att garantera en saker haming och

miljomassigt ansvarsfull kassering.



2 Inledning

2.1 Sa fungerar LiDARmodulen

Robotens positioneringssystem anvander sig av avancerad LiDAdRnik (Light Detection and Ranging)

samt Al Visionkameran som forbattrar formagan att samla in exakta rumsliga data, i realtid.

2.1.1 LiDAR modul

LIDAR modulen skickar ut laserstralar och méter tien det tar for dem att reflekteras efter att ett
hinder traffas.

Roboten skapar en karta i realtid p& omgivningen och uppskattar sin egen position inom den.

LIDAR kan detekterar foremal sdsom trad, staket eller tradgardsmabler och lata roboten navigera

sakert.

2.1.2 Al Visionkamera

Al-baserad bildbearbetning hjalper till att detektera och identifiera foremal sasom husdjur, leksaker
eller specifika grasmattor.

Al Visionkameran hjalper roboten att identifiera grasmattans kanter for béttre navigering.

LIDAR modul Al Visionkamera
| @
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2.2 | forpackningen

Sakerstall att delarna som tillhor dina val kan hittas i forpackningen. Kontakta den lokala aterforséljaren
eller var kundsupport om nagra delar saknas eller skadade. Mammotion rekommenderar att du sparar

forpackningen for framtida transport eller forvaring.

2.2.1 Installationssats fér LUBA mini AWD

LUBA mini AWD LiDAR x 1 LiDARmodul x 1 Sakerhetsnyckel x 1 (som reserv)
CLLl
CLCL
Blad x 6 (reservdelar) Skruv x greservdelar)

2.2.2 Installationssats for laddningsstationen

O ATTUTAN
o\ \ =)/

Bas for laddningsstation x 1 Regnskydd

Nétaggregat fér laddningsstationen x 1 Kit med stakar x 1



2.2.3 Verktygssats

Kabelpinne x 4 Borste x 1 Skruvmejsel (stjérnbit + T20 insexbit) x 1
2.3 Symboler pa produkten
Dessa symboler finns pa produkten. Uppméarksamma dem.
Symbol Beskrivning
& Varning.

L]

Las bruksanvisningen innan produkten anvands.

Ce

Den hér produkten efterlever tillampliga Eddlirektiv.

Made in China

Den har produkten &r tillverkad i Kina.

Den har produkten far inte kasseras som vanligt hushdllsavfall. Sakerstall |
produkten atervinns enligt krav i lokal lagstiftning.

2
D IC

TS A0812703002

Anvand ett delbart ndtaggregat TSA0812703002.

Det har foremalet kan atervinnas.

Hall den harproduktens férpackning torr.

Den har produktens forpackning bor inte tackas.

) £

b
v

-

Den fér inte véltas.




Den hér produkten & omtalig.

Du far inte std pa den har produktens forpackning/sjalva produkten.

Apparat klass llI.

VARNING ror inte vid roterande blad.

VARNING@ las bruksanvisningen innan produkten anvands.

VARNIN® hall dig pa sékert avstand fran maskinen nar den &r i drift.

VARNIN@® ta bort blockeringsanordningen innan du arbetar pa eller lyfter maskinen

VARNIN@ sitt inte pa maskinen. Placera aldrig hander eller fétter néara vid eller und
maskinen.




2.4 Produktoversikt

2.4.1 LUBA mini AWD LIDAR

© 0 O

N

©)

1. Nodstoppsknapp 2. Kontrollcenter

3. Sido-LED 4. Handtag

5. Regnsensor 6. Al Visionkamera

7. LIDARmodul 8. Kompletterande belysning

9. Stétfangare
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11. Bakhjul
13. Skarblad
15. Infraréd mottagare

-MA

10. Omni hjul

12. Skarskiva

14. Borttagbart batteri
16. Laddningsplatta



Kontrollcenter
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Knapp/ikon | Namn Beskrivning

ﬁ . Tryck péﬁ och sedan p&START for att atergd till
Hem-knapp

laddningsstationen.

11

i ) . Tryck pa-&=s ! och sedan paSTART for att fortsétta

Gras knapp
arbeta/lasa upp roboten.

Tryck tva ganger pé<as - 4l for att sanka skarskivan helt for
START Start- knapp

rengoring.
o o (D e o o e
| Tryck pa och hall knapper—/ nedtryckt for att sla pa/stanga
U Stréombrytare
av roboten.
Omovantade problem uppstar ska du trycka pa knappen fa
Nddstoppsknapp

att omedelbart stoppa roboten.




2.4.2 Laddningsstation

1. Laddningsstationens LEBindikator 2. Laddningsstift

3. Infrardd séndare



2.4.3 LED koder

Robot
Indikator Status Beskrivning
Fast rott Robotenfungerar korrekt.
OTAuppgradering pagar
Blinkar rott e gp=
Roboten laddar
Nddstoppsknappen aktiverad
i I . Lag batteriniva
Blinkar  langsamt . :
(it g Sékerhetsnyckeln &r inte korrekt installerad
Roboten har fastnat
Sido-LED Roboten har lyfts upp/lutats/vants éver

Blinkar snabbt rott

Robotsystemets funktionsfel
Det gick inte att uppgradera robotsystemet

Slackt

Roboten ar avstangd

Roboten ar i vilolage

Robotens sideLED é&r slackt i appen
Robotens manuella kontrollage anvands
narvarande inaktivt

men ar fq

Laddningsstation

Farg

Beskrivning

Blinkar gront

Roboten ar dockad vid laddningsstationen.

Fast gront Roboten &r inte vid laddningsstationen.
Fast rott Laddningsstationen upplever ett fel
Slackt Ingen stromfoérsorjning




3 Installation

3.1 Forberedelse

Las och forstdsakerhetsinstruktionerna innan installationen sker.
Anvand av tillverkaren tillhandahallna delar och material for installationen.

Skissa grasmattan och markera olika hinder. Detta underlattar att forsta var laddningsstationen ska

placeras och stélla in deirtuella grénserna.
3.2 Vdlja en plats for laddningsstationen

Placera laddningsstationen pa en plan yta.

Laddningsstationen far INTE installeras i hornet av eaformad byggnad eller pa en smal vag mellan

tva olika strukturer.

Laddningsomradet (1 x 1 framfor laddningsstationen) ska vara fritt fran hinder eller andra foremal.

Laddningsstationens basplatta far inte bojas eller lutas.

Placera laddningsstationen sa att den vetter mot grasmattan.



Om laddningsstationen &r placerad utanf grasmattan ska du skapa en vag som later roboten fardas

mellan den och grasmattan.

=
=

@ OBS!
Om laddningsstationen &r installerad pa en betongyta ska den sékras med expansionsbultar.

_Mp



3.3 Installera

3.3.1 Installera LIDARmodulen

1. Ta bort kapan.

2. AnslutLiDAR modulens ledningar och matcha motsvarande tre ledningar per féarg och form.

3. Organisera forst ledningarna ordentligt och sakra sedan LiDARodulen pa plats och dra at
skruvarna med en skruvmejsel med insexbit.

4. Dra av etiketten.

= b

-MC



3.3.2 Installera laddningss$ationen

1. Montera laddningsstationen.

8mm (0.3in)

2. Vi en Oppen plats dér
laddningsstationen kan installeras oct
sékerstéll att omradet framfor den ar fritt
fran hinder.

3. Sé&kra laddningsstationen med de fyr:

stakarna och insexnyckeln.

4. Anslut laddningsstationens kabel (der

langre) till laddningsstationens | 5 1 "
nataggregat. \
5. Anslut laddningsstationens nataggrega : Ny ) Ty ﬂ
till vagguttaget. ‘\ ‘ \
6. Placera roboten pa laddningsstationer < - -
for att borja ladda den.
e

@ OBS!
Ladda roboten innan dess forstanvandning for att aktivera den.




4 Drift

@ OBS!

Bilderna ar endast for referens. Se det faktiska anvandargranssnittet.

4.1 Foérberedelse

Las och forsta sakerhetsanvisningarna fére anvandning.
Laddningsstationen har monterats korrekt.
Sakerstéll att robotenredan har dockats pa laddningsstationen.

Sakerstall att ett stabilt natverk finns tillgangligt och behall telefonens Bluetooth aktiverad.
4.2 Ladda ned Mammotionappen

Roboten har designats for att arbeta med Mammotiomppen. Du maste darfor ladda ned den
kostnadsfria Mammotiorappen forst. Du kan skanna QRoden nedan for att ladda ned appen fran

Android- eller Apple appbutikerna. Alternativt kan du stka efter Mammotion i respektive appbutiker.

Nér appen har installerats ska du registrera dig och sedan loggaUnder anvandningen kan appen efter
behov be dig om éatkomst till Bluetooth, platsen, och nétverket. Vi rekommenderar att ovanstaende
atkomster bevilja for optimal anvandning. L&s vart integritetsavtal for mer information. Ga till
Mammotionappen >’Jag >0m Mammotiorr Integritetsavtal.

Tryck pé’lf7 eIIer' pa inloggningssidan for att fortsatta och logga in med ett tredjepartskonto.

Mammotionappen har nu stod for inloggning med Googlech Apple konton.

_My



4.3 Lagag till din produkt

oBsS!
@ . Sakerstall attavstandet mellan telefonen och roboten & mindre &n 3 m.

Om du anvander 4@nobildata kan du hoppa 6ver WFi- konfigurationen. Vi rekommenderar

att du aven ansluter till ett WiFi- natverk for maximal prestanda.

4.3.1 Lagg till enheter

Tryck pa+for att 1agga till roboten.
Vélj Lagg till.
Folj vagledningen pa skarmen for att konfigurera enheten.

Folj anvisningarna pa skarmen for att ansluta enheten och konfigurera néatverket.

o & @ bd PF

Folj anvisningarna pa skarmen for att aktivera det inbyggda Sikértet.

[ e

Add




4.4 AktiveraSIM kortet

Om SIMKkortet inte aktiverades under enhetens parkoppling kan du aktivera det genom att trycka pa
statusféltet pa startsidan:

1. Tryck paStatusfaltet pa startsidan.

2. Tryck pa knappenG status.

3. Tryck paAktiveraoch vanta pa att aktiveringen ska skforas.

4 N/ — (= )
O 9"
. VAN VAN J

4.5 Uppdatera firmware

For en optimal upplevelse ska du sadkerstédlla att robotens firmware & uppdaterad till den senaste

versionen.
L , 4
U For att uppdatera firmware Device o
° .. . . . Deviceinformationh M
1. Ga till Instéllningar > Enhetsinformation > @
Robotversionfor att uppdatera firmware.
2. Saékerstdll att roboten &r ansluten till et
stabilt nétverk.
Under uppdateringen ska du undvika att stang
appen, utféora andra atgarder eller stanga a
roboten. \__ e/

-H A



4.6 Skapa en karta

4.6.1 Kartlagga uppgiftsomradet
Innan kartlaggning

Innan kartlaggningen &r det viktigt att ha viktiga évervaganden i dtanke.
Ta bort skrép, I6vhogar, leksaker, sladdar, stenar och andra hinder som finns pa grasmattan.

Sakerstall att inga barn eller djur befinner sig pa grasmattan.

n® . do

I‘.’ 7)
g =
MW g

M

>
2
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LIiDAR modulensprestanda kan paverkas av kraftigt regn, dimma eller stora mangder damm. Undvik
att anvanda roboten vid extrema vaderforhallanden .
Ta bort alla reflekterande ytor (s&som speglar eller glas) fran grasmattan da dessa kan stora LiDAR

modulens signaler.

Kartldgga din grésmatta

1. Sakerstdll att roboten & paslagen och att telefonens Bluetooth &r aktiverad. Telefon anslu

automatiskt till roboten via en Bluetoothanslutning.



2. Tryck paSkapa en kartdor att komma igang.

Create a map

M

) —

3. Du uppmanas att kalibrerdgaddningsstationen.
4. Sékerstéll att roboten ar dockad vid

laddningsstationen.

5. Tryck paStartafor att borja. Roboten kopplas U

automatiskt bort och roterar 360°for att uppna

en mer exakt positionering. b=z

6. Nar bearbetningen &r slutford kan du

kontrollera rohoten till en lamplig startpunkt pa

omkretsen for att boérja kartlagga.
Du kan flytta robotens virtuella joystic . ‘_ JTf
uppét eller nedat for att kontrollera dess
rorelse framat eller bakat.
Flytta robotens virtuella joystict” ~ &t
vanster eller héger for att styra den at

vanster eller héger.



Method 1 Method 2

7. VéljManuell kartlaggningeller Automatisk ‘.

2

kartléggnlng for att fortsatta- m Manual Mapping @ Auto Mapping

Manuell kartlaggning

1. Innan roboten startar utfor den en 360

skanning for att kontrollera om miljon &r

lamplig for LIDAR anvandning.

2. Tryck paStartafor att pabdrja skanningen.

3. Styr roboten langs omkretsen. Hall styrenhete

inom 1,5 meter fran roboten for att garantera e

stabil Bluetooth anslutning.

a) Om omkretsen stoter p& ett hinder séson o WS
s em(@in)

en vagg,staket, dike eller ojamn vag ska di
halla ett avstdnd pa minst 15 cm frar

omkretsen medan du styr roboten.

b) Om omkretsen stoter pa en jamn och pla " (= % N

bana rekommenderar vi att roboten styr:

langs banan for effektivare klippning.




4, Tryck palgnorerafor att rensa alla data som

inte har sparats och Kkartldgga igen unde

kartlaggningen, efter behov. Ve Y
5. Styr tillbaka roboten till startpunkten och tryck . -
ips
pa Sparafor att avsluta kartlaggningen.
Discard %
A\ /

Automatisk kartlaggning

OBS!
Ta bort eventuella hindeinnan den automatiska kartlaggningen pabérjas.
. Hall telefonen aktiv och véaxla inte till andra appar.
@ Folj roboten under hela kartlaggningen.
Sakerstall att Bluetooth anslutningen mellan roboten och telefonen férblir aktiv.
Anvand inte automatisk kartlaggnig pa platser som har trappsteg, klippor, dammar ell

liknande hinder.

Funktionen Automatisk kartlaggning anvéndel

robotens Al Visionkamera for att detektera Y/ ;
grasmattans  fysiska  omkrets.  Automatisk | "

kartlaggning aktiveras nér kameran identifierar er | 1
tydlig omkrets vilket later roboten arbeta

jalvstandi h kartla réasmattans omkrets. L i J
sjalvstandigt och kartlagga grasmattans omkrets | = |

Tryck pa Automatisk kartlaggning for att aktivera

den har funktionen.



»
(4]

Om roboten inte fungerar korrekt ska du trycka p

knappen Stopp och sedan kontrollera den manuell ‘
for att fortsatta med kartlaggningen. "o
Or att fortsatta med kartlaggninge \_ % )
OBS!
Vid kartlaggning uppskattar systemet omradets yta. Sakerstall att omradet inte ar storre
@ den Ovre gransen (se7ekniska specifikationefr mer information). | annat fall misslyckas

kartlaggningen av arbetsomréadet.

Du maste forst kora ut roboten fran arbetsomradet eller den forbjudna zonen for att skapa
nytt omrade.

4.6.2 Kartlagg en férbjuden zon

Forbjudna zoner skapas vanligtvis for pooler, rabatter, trad, rotter, diken och alla andra hinder som fin

grasmattan. Roboten undviker sedan att klippa inom dessa indikerade omraden.

~ N
@
1. Tryck paSkapa>Forbjudenzonpa sidan Karta. @
\ J
4 )
=
2. Styr roboten runt omkretsen pa en forbjuder &3
zon och tryck sedan pe°,’ for att borja
kartlagga. \_ » ea"r?,_ )
U,



3. Styr roboten langs omkretsen av en forbjude

zon och tillbaka till startpunkten for att slutféra

kartlaggningen av den férbjudna zonen. . D
a D
Tips -
4, Tryck paSparafor att avsluta instéliningen. %
Discard Save
A8 /

4.6.3 Kartlagga en kanal

Kanalen ar avsedd att lanka ihop olika arbetsomradden eller koppla ihop arbetsomradet n

laddningsstationen.

4 )

1. Tryck paSkapa>Kanalpa sidan Karta.

\ J
4 R
=
2. Styr roboten till ett arbetsomrade. Tryck p__’ &
for att paborja kartlaggningen.
A\



3. Styr roboten manuellt fran ett arbetsomrade til

ett annat eller till laddningsstationen. — 3 .
OBS! e macaaaaaaaaaead “ Y

Kanalen bor vara bredare an .,

@ 1m. ‘
Kanalen ska vara fri fran store 7
gupp. s

- h
Tips -
4. Tryck paSparafor att avsluta instéllningen. I %
Discard Save
AU J

4.6.4 Redigera kartan

Byta namn pd karta

Mammotion later dig skapa flera olika omraden. Du kan byta namn pa omradet for enkel hantering.

s ™
-4
1. Tryck paRedigera>eeefor att Gppna popup .
fonstret. |
N fm
NS
4 MapEditing '\
Areal Al Renameﬁ
2. Tryck pa Byt namn for att byta namn pa Area? @
omradet.
. J




Ta bort omrade/férbjuden zon/kanal

/ Map Editing \
Areal o il
Tryck paRedigera>1 for att ta bort ett omrade, en @)
Channel 1 @
forbjuden zon eller en kanal. Om ett omrade rader:
tas aven alla objekt inom det bort. \_ e : uj
Flera arbetsomraden med 6verlappning
Om duhar flera olika grasmattor som 6verlappal 4 )
varandra de sektioner som delas att tilldelas d¢ Areal = e
arbetsomrédde som skapades forst. Ingen kan: Area1‘.: Areaz 122
behovs for tvd arbetsomrdden som hai
\ J

Overlappande sektioner.

4.7 Klippa gras
4.7.1 Forberedelse

Tryck pa knappenSTOPPRoch sékra roboten om nagra ovantade problem uppstar. Knappen STOPP
har hogsta prioritet bland alla kommandon.

Om lyftsensorn aktiveras stannar roboten. Tryck pa knapp@nasfoljit av knappenSTARTOr att lasa
upp den.

Klipp arbetsomradet endast en gangra dagen eftersom fler ganger kan vara skadligt for grasmattan.
Sakerstall att roboten &r vid laddningsstationen eller inom arbetsomradet innan du klipper graset. Om
sa inte ar fallet ska du flytta eller styr roboten manuellt till laddningsstationen ell@it inom

arbetsomradet.

_Hy



PN
@5

Sakerstall att en kanal skapas mellan aktivitetsomradena eller mellan ett aktivitetsomrade och
laddningsstationen. Utan en kanal kan roboten inte automatiskt atervanda for laddning néar

batterinivan ar l1&g.

4.7.2 Borja Wippa

Om du foredrar att inte konfigurera parametrarnz
kan du helt enkelt trycka pi > pa startsidan for att

snabbt borja klippa graset.

Add

'H(*)



Om du foredrar att konfigurera instéliningarna innat

graset ska Kklippas: ( _ )
1. Tryck parobotbilden for att 6ppna sidafKarta.
2. Tryck pa Klippa gras ® for att Oppna
uppgiftssidan.
3. Vaélj omradet som ska klippas.
4. Tryck pé@ for att konfigurera parametrarna.
5. Tryck paSparafor att tillampa instéliningarna. @D”a”“' et e
6. Tryck paStarta for att borja klippa graset eller \_ J
tryck pa Spara for att skapa ett
aktivitetsschema.
Uppgiftsinstallningar
Frekvens

Du kan stélla in arbetsfrekvensen hér.

(@}

Nu ¢ roboten borjar arbeta omedelbart nér konfigurationen ar slutford.

(@}

Veckovisd roboten upprepar uppgiften varje vecka baserat pa instéliningarna.

O

Periodvis ¢ ange dagar da graset inte ska klippas. Du kan till exempel ange tre dagar och roboten

Klipper graset varje fjarde dag, enligt dina instéllningar.
Klipphdjd
Du kan justera klipphéjden via appen.
Arbetshastighet

Du kan justera robotens arbetshéghet har.
Klippbanans vinkel (9

Optimal



































































































